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A téma célja, hogy a rendelkezésre allo,

eredetileg benzinmotorral szerelt Smart
Benzinmotorral tesztjarmi hibrid jarmiivé atalakitasa soran
szerelt Smart milyen lizemeltetéssel, .
autoném tesztjarmi kéz}l,ekedésbiztonséggal kapcsolatos Harth Péter BSc/TDK Budapest
hibriddé alakitasa | eldirasnak kell megfeleltetni a jarmivet

annak érdekében, hogy esetlegesen kozuti

forgalomban részt vehessen.
Benzinmotoros és | A téma célja, hogy a mar atalakitott Smart
Vﬂ.lamo.s, .h’ajtasok autonom/te,sz,tj armu :[uz_eloanyag . Harth Péter | BSc/MSc/TDK | Budapest
szinergiajanak felhasznalasat vizsgalni adott menetciklus
vizsgalata segitségével (NEDC, WLTP, stb.)
Elektromos A téma célja a Smart autdnom tesztjarmiibe
hajtasok beépitendd villanymotor(ok) probapadi
laboratériumi vizsgalatahoz, méréséhez sziikséges Harth Péter MSc Budapest
probapad koncepcio kidolgozasa.
koncepcioja

A hallgat6 feladata az el6z6 témahoz
Elektromos szorosan kapcsolodo probapad megtervezése.
hajtaisolf o A sziikséges \:illamos berendezések, , Harth Péter MSc Budapest
laboratériumi szenzorok, miiszerek, tengelykapcsolo,
probapad fejlesztése | fekez6 villanymotor kivalasztasa,

tesztkornyezet megtervezése.

A hallgato feladata, az el6z6 témakkal
Elektromos szorosan kapcsolddva a villanymotor(ok)
hajtésolf o megte’rvezése.’Tébb kiviteli forgérész, azok Harth Péter MSc Budapest
laboratériumi gépek | egymassal valo csereszabatos tervezése.
tervezése Tekercselések megtervezése, csapagyak

kivalasztasa.
Elekiromos A hallgato feladata,’ a megtervezett
hajtasok v11.1any}n9’t or (ok) Ve’geserzlemes. s .
iboratériumi gépek | AmUIdcisiinae chégrise Salivdsigant | oy perer | Mse | Budapest
véges elemes o o i
analizise megh,atarozasa, rflelf:gedes vizsgalata.

Csapagyak ellenérzése.
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Palyageometria
tervezés alacsony
sebességgel

Az autonom jarmiivek trajektoria tervezése
alapvetden két részbdl all: az Gitvonal
geomatridjanak a tervezésébol és a hozza
tartozo sebességprofil meghatarozasabol.
To6bb olyan autoném jarmi funkcio is van,
melyben alacsony sebességgel kell
mandverezni, igy elegendo a palya
geometridjat megtervezni. A kiirt
szakdolgozat téma parkolohelyek
kdrnyezetében torténd mandverezéshez
tervezi meg a jarmi utvonalat, melyhez valos
kornyezetben végrehajthatd tesztelési
lehetdség is adott.

Nyerges
Adam

BSc

Budapest

Parkolohely
detektalas autonom
valet parking
rendszerhez

Az autoném parkolasi folyamat egyik
meghatarozo 1épése az parkoldhely
foglaltsaganak felismerése. Ehhez a jarmi
szofverének a rendelkezésre alld bejovo
informaciok alapjan kell dontsét hoznia. A
bejovo informacié szarmazhat GPS térképbol
¢€s a jarmi sajat szenzoraibol (videdkamera
vagy LIDAR). A kiirt szakdolgozat téma egy
parkolohely foglaltsag felismerd algoritmus
fejlesztését koveteli meg, valds kdrnyezetben
1év0 tesztelési lehetdségekkel.

Nyerges
Adam

BSc

Budapest

Péalyageometria
tervezés valtozo
sebességgel

Az autonom jarmiivek trajektoria tervezése
alapvetden két részbdl all: az utvonal
geomatridjanak a tervezésébol és a hozza
tartozo sebességprofil meghatarozasabol. A
legtobb kozlekedési helyzetben az elindulas-
megallas hossziranyu iranyitason tul sziikség
van a jarmi sebességének folyamatos
valtoztatdsara, megvalasztasara. Ezekben a
helyezetkben figyelembe kell venni a jarmi
menetdinamikai tulajdonsagait, a kérnyezeti
feltételeket és menetkényelmet is. A kiirt
szakdolgozat t¢émaban a feladat egy adott
utvonalhoz a sebességprofil meghatarozasa,
illetve az ezt elvégzd algoritmus fejlesztése.

Nyerges
Adam

BSc

Budapest
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Az autonom jarmiivek utvonaltervezési
folyamataban fontos kovetelmény a valtozd
kornyezethez val6 alkalmazkodas. A
kornyezet valtozhat a kdzlekedés tobbi
részvevojének a mozgasa miatt is és varatlan,
elére nem feltétlen érzékelhetd akadany miatt
is. llyenkor a trajektora tervezési folyamatnak
természtesen alkalmazkodnia kell a
valtozasokhoz, azaz 1j palyageometriat kell
létrehozni sziikség esetén Uj sebességprofillal.
A kiirt szakdolgozat témaban rendelkezésre
allo valtozo kornyezetben kell egy
palyatervezd algoritmust fejleszteni.

Dinamikus
palyatervezés
valtozo
kornyezetben

Nyerges

10 Adam BSc Budapest

Az autonom parkolas folyamata a kdvetkezo
részekbdl all: parkolohely kornyezet ismerete,
parkolohelyek detektalasa, parkolohely
foglaltsag felismerése, parkolashoz sziikséges
iitvonaltervezés, parkolés végrehajtasa.
, ,, Mindezen feladatok megtervezése soran az

Parkolas manéver A .
11 \ automatizalt jarmi iranyitasi rendszerének

tervezese . . . ,, .

minden szintje megismerhet6. A kiirt

szakdolgozat témaban a feladat egy olyan
algortimus fejlesztése, mely mindezeket
képes egymas utan végrehajtani, az
algortimus tesztelésére pedig lehetdség van
valds kornyezeti feltételek kozott is.

Nyerges

Adam BSc Budapest

A hossziranya jarmiikontroll megfeleld
mitkodése az automatizalt €s autonom
jarmiivek egyik alapvetése. Annak érdekében,
hogy a gyakorlatban is egy megbizhaton,
gyorsan €s pontosan mikddo szabalyozas
valdsuljon meg, sziikséges a szakirodalomban
fellelhet6 kontroll stratégiak kutatasa,
osztalyozasa és értékelése a kiillonb6z6
felhasznalasi teriiletek szerint. A feldolgozott
hossziranyu szabalyozok koziil adott
szempontok alapjan az optimalisat kell
kivalasztani.

Hossziranyt
jarmiikontrol
stratégiak,

12 | jarmisebesség
szabalyzok
vizsgalata és
értékelése

Vass Sandor MSc Budapest
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Vialtovezérlési A sebességvalto vezérlése a hossziranyu
stratégidk autoném | jarmiikontroll egy fontos része. Emiatt
jarmiiveknél, sziikséges a szakirodalomban megtalalhatd
13 | demonstracios sebességvaltasi stratégiak kutatasa és az adott | Vass Sandor MSc Budapest
jarmi szempontok alapjan legmegfeleldbb vezérld
valtovezérlésének | kivalasztasa és alkalmazasa a demonstracios
kidolgozasa jérmi automatizalt manualis valtdjan.
A lassitasi igény alapjan tortén6 fékvezérlés a
Fékvezérlési hossziranyu jarmiikontroll egy fontos része.
stratégiak és Emiatt sziikséges a szakirodalomban
modszerek, a megtalalhato fékvezérlési stratégiak kutatasa
14 | fékvezérlés ¢s az adott szempontok alapjan Vass Sandor MSc Budapest
kidolgozasa legmegfelelobb vezérld kivalasztasa és
demonstracios alkalmazasa a demonstracios jarmi
jarmiinél elektromechanikusan miikddtethetd
fekberendezésén.
A gyorsitasi igény alapjan torténd
s motorvezérlés a hossziranyu jarmiikontroll
Motorvezérlési . . L,
Y B egy fontos része. Emiatt sziikséges a
stratégiak autoném . 1z
S \ szakirodalomban megtalalhato
jarmiiveknel, motornyomaték vagy fordulatszam vezérlési
15 | demonstraciés my vagy Vass Sandor MSc Budapest
o, stratégiak kutatdsa és az adott szempontok
jarmi S p 1 Lis .
e alapjan legmegfelelobb vezérld kivalasztasa
motorvezérlésének |, ; f s s
. . ¢s alkalmazasa a demonstracios jarmi
kidolgozasa . P o
elektromosan vezérelhetd bels6égésii
motorjanal.
Hossziranyt
jarmiikontrol
adaptacio LQ szabalyoz6 megvaldsitasa demonstracios
16 | demonstracios jdrmtvon "Adaptive Cruise Control” Vass Sandor MSc Budapest
jarmire ACC funkcidhoz
funkcio
megvaldsitasara
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Radios taviranyitd
alkalmazasi Radi6s taviranyités megvalositasa a
lehetdségének P, o
vizsalata demonstraciés jarmiivon egy meglévo
17 L, taviranyito segitségével. A radiofekvencias Vass Sandor | BSc/MSc/TDK | Budapest
demonstracios o .o o .
o adatatvitel lehet6ségeinek vizsgalata és
jarmiinél, a y s Lo
e, megvalositasa a demonstracios jarmiivon.
taviranyitas
megvaldsitasa
"Vallet Parking" A "vallet parking" funkcié manapsag kezd
funkcio elterjedni a valamilyen szinten mar
18 | megvaldsitasa automatizalt kdzati gépjarmiiveknél. A Vass Sandor MSc Budapest
demonstracios feladat a funkcié megvalositasa valamilyen
jarmivon "okos eszk0z" segitségével.
A forgalmi rend jelzésrendszereinek
Forgalmi rend jelentdségének és hatasanak vizsgalata a jelen
19 jelzésrendszereinek | és a jovo kozlekedésére nézve, illetve a Melegh PhD Budapest
jelentésége és felismerhetdségiiket (rendszereket) és Gabor P
hatasai tesztelésiiket az autonom jarmiivekre
vonatkozdan.
Az dnvezetd jarmiivek szamara fontos
utburkolati informaciok alkalmas mérési
modszerekkel (pl. 1ézerszkenneléssel)
eldallithatok. Ezeknek az adatoknak a
Onvezet6 jarmiivek | felhasznalasdhoz alkalmas formatumra kell Barsi Arpad
20| . . . . . . PhD Budapest
térképi tamogatasa | hozni a mérési eredményeket, amelynek soran (EMK)
célszerll az altalanosan hasznalt OpenCRG
modell kovetése. A kutatasi munka ezért
erdteljesen a szkennelésbol nyert kornyezeti
adatok felhasznalasara koncentral.
A feladat autos kornyezetben hasznalt
beagyazott eszk6zok biztonsagi tesztelése,
hagyomanyos ¢€s tjszeri tesztelési modszerek
. vizsgalata, alkalmas tesztelési modszertan .
Beagyazott . . 1o , Buttyan
ot 1 , . | kidolgozasa. Konkrét kornyezetként a
21 | vezérldk biztsonagi Y AP f , Levente MSc Budapest
teszielése terjedében 1év0, és tobbek altal hasznalt (pl. (VIK)
Bosch,
BMW) GENIVI platform vizsgalando, a
kidolgozott modszertan ezen a platformon
szemléltetendd.
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A modern gépjarmiivekben beagyazott ECU-
kon fut6 szoftver 1t el szamos vezértlési
feladatot. Az ECU-k egymassal a gépjarmii
CAN buszan kommunikalnak egymassal. A
CAN forgalom rogzitése és elemzése
Privacy kérdések Ehetéyé tesrzi a gepj érr;u'?vs:k el%eni ,
N ibertamadasok detektalasat akar valos .
vizsgdlata modern id6ben, vagy egy incidens utani utdlagos Buttyan
22 | gépjarmiivekbol Lcoben, vagy egy & Levente PhD Budapest
aylijtétt log adatok ;lzsgflat S‘,’fan',Ugya‘iakk".r’ 2CAR (VIK)
feldolgozdsa sordn quga oml?,o szamos olyan informéacio is
inyerhetd, mely személyes adatnak
tekinthetd. A kutatas célja annak vizsgalata,
hogy a CAN forgalom rogzitése pontosan
milyen privacy veszélyeket hordoz magaban,
¢s milyen modszerekkel lehet ezeket a
veszélyeket csokkenteni.
Kutat6 team 0sszefogasa és tamogatasa
Laboratoriumi és teszpalyahoz kapcsolodo kutatasokban Szalay Zsolt,
23 szimulécjés Iparég? ‘Erendekhez illeszked6 use casek Tihanyi MSc Zalaegerszeg
tesztelési definialasa Viktor
modszerek kutatasa | Szinteken atny0ld tesztprogram kialakitasa
ipari igények szerint.
Kutat6 team 6sszefogasa és tamogatasa
Teszpalya, kozati | teszpalyahoz kapcsolodo kutatasokban Szalay Zsolt,
teszteléssel Nemzetkozi, a mobilitassal kapcsolatos Tihanvi
24 | kapcsolatos kutatas fejlesztési trendekhez illeszked6 use nany MSc Zalaegerszeg
tesztelési casek definialasa Viktor
modszerek kutatasa | Trendeknek megfeleld szinteken atnylo
tesztprogram kialakitasa igények szerint.
Hibrid és elektromos jarmiivek emisszidjanak
Hibrid és és fogyasztésélpak Vriz_s’gélati rrjc')fiszereivel Szalay Zsolt,
elektromos kapcsolatos szimulacios lehetdségek Tihanvi
25 | jarmiivek tesztelési | megismerése. ) y MSc/BSc Zalaegerszeg
modszereiek RDE mérési eszkdzok a jarmiiben elhelyzve Viktor
vizsgalata RDE mérés megvalositasara alkalmas gorgos

tesztpad kutatohelyi alkalmazhatdsaga

S

MAGYARORSZAG
KORMANYA

ZECHENYI@

Eurépai Unié
Eurépai Szocialis
Alap

BEFEKTETES A JOVOBE



A projekt cime: Autonom jarmiirendszerek kutatdsa a zalaegerszegi autoném tesztpalyahoz
kapcsolodoan
Azonositdoszam: EFOP-3.6.2-16-2017-00002
Kutatasi
Téma Téma rovid , . | Jelentkezok feladat
, Témavezeté |, , . . . L
megnevezése tartalma képzési szintje | elvégzésének
helye
Everyday teszt A teszte’se’t (E\,/er’y Pay).pélyéh(?z illesztett Szalay Zsolt,
scenario megvaldsithatosagdak kidolgozasa. Tihanyi
26 eszkozigényeinek Eszkozok elhelyezkedése Viktor MSc/BSc Zalaegerszeg
Kidolgozasa Tesztesgt beallitasanak, ?lékészitésének
varhato id6tartama, és koltsége
Szenzor klaszter/ A tesztesethez sziikséges szenzorok
Innovativ bemutatasa és alkalmazhatosaganak Szalay Zsolt,
27 | szenzortechnologiai | elemzése. Az every day teszteset komplex Tihanyi MSc/BSc Zalaegerszeg
megoldasok validaciot tamogaté szenzor rendszer Viktor
kutatasa kidolgozasa.
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