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Palyazat

Motivacio

A BME Kozlekedés- és Jarmtiranyitasi Tanszék megbizott tanszékvezetd helyettesi feladatait jelenleg is én
latom el. Az ut6bbi két évben — helyettesként — elsésorban a tanszékvezets timogatasa volt a feladatom az
operativ feladatok és az oktatasszervezés terliletén, emellett a tanszék szamos palyazatanak gondozasaban is
tevékeny részt vettem. révid tanszékvezetS-helyettesi munkdm sordn — megitélésem szerint — kivald
kapcsolatot tudtam 4polni a Tanszék és a Kar vezetésével, illetve dolgozoival. Az igy megkezdett munkat

tervezem a jévSben is folytatni, amennyiben erre bizalmat kapok.

Korabbi oktatasi, vezetdi tapasztalat

A Kozlekedés- ¢és Jarmuiranyitasi Tanszék (korabban Kozlekedésautomatikai Tanszék) oktatasi
tevékenységével nappali tagozatos doktoranduszként keriiltem kapcsolatba, jelenleg egyetemi docensként,
megbizott tanszékvezetd helyettesként, el6addként és gyakorlatvezetéként dolgozom a tanszék oktatasi
munkdjaban. Kézel 20 éves el6addi tapasztalatom van, amely nemcsak az 6rak megtartasara szoritkozik,
hanem aktivan részt vallalok a targyak fejlesztésében és korszertsitésében. Vezetésemmel indult 2012-ben a
Jarmmérnoki BSc képzés Jarmimechatronika szakiranya, melynek alapkoncepcidjat Dr. Bokor Jézsef
tanszékvezets r vezetésével egyiitt raktuk le. A szakirany jarmiipari vezérl6egységek, beagyazott rendszerek
érzékel6k, beavatkozok, valamint a jarmdiranyitasi témateriileteit fedi le. Vezetésemmel indult el 2013 év
elején a Szamitastechnika targycsoport atalakitasa, amely soran 4j alapokra helyeztiik a tantargy oktatasat, és
ezt szeptembert6l a Jarmimérnok BSc alaptirgyaiban bevezettiik. Részt vettem az Autoném Jarmdiranyitasi
mesterszakunk kidolgozasaban, jelenleg az Autoném jarmdiranyitasi mérnk képzési szakbizottsag titkara
vagyok. Részt vettem karunk jarmi-tizemmérndk alapképzési szakdnak szaklétesitési és szakinditasi

folyamataban.

Alapvetéen fontosnak tartom az érarendszerd, hivatalos képzés mellett, hogy a legtehetségesebb diakokkal
szorosabb kapcsolatot apolva kiilén foglalkozzam. EbbSl a célbdl tobb hallgatéi projektet is vezetek,
jarmuipari, mechatronikai teriileten: Ezekben a projektekben az 6nallé tanulds, és a problémamegoldas

kiemelt szerepet tolt be.

Szakmai tevékenységemet tObb kutatasi, kutatds-fejlesztési, illetve ipari projektekben végeztem az elmult

években, palyazatirasi, vezet6i feladatokat is ellatva, illetve atvallalva.

A PhD értekezésemet 2008-ban védtem meg, melynek témaja a kézuti kozlekedési rendszerek modellezése
és szimulaciéja volt. Ebben az id6szakban mar aktivan részt vettem az Elektronikus Jarmu és Jarmairanyitasi

Tudaskdézpont kapesolédd kutatasi projektjeiben.

2006-t6l napjainkig folyamatosan részt veszek a Tanszék vastti témaju projektjeiben, melyek informatikai

(pl: Elektronikus menetigazolvany, Mozdonyvezet6i informacids rendszer), biztositoberendezési (pl.:



Biztositoberendezési egységvizsgald fejlesztése, Elosztott logikaju elektronikus biztositoberendezés

fejlesztése) és energiahatékonysagi (VINTER projekt) témakat érintenek.

Palyafutasom soran tobb eurdpai uniés projektben is képviseltem Karunkat. Az egyik legjelentGsebb ezek
kozil a repiilégépipar legjelentésebb szerepléivel konzorciumban teljesitett Distributed and Redundant

Electromechanical Nose Gear Steering System Project (DRESS) projekt volt.

A jarmimechatronika oktatds beinditds 6ta mind a kutatasaimban, mind pedig az ipari projektekben a
jarmuipar kerillt el6térbe. F6 ipari partneriink az elmult években a Robert Bosch Kft. volt, melynek
szakembereivel tobb sikeres projektet bonyolitottunk le a kornyezetallésagi tesztek, a vezetéknélkili
kommunikaciés megoldasok, valamint az utasbiztonsigot, vezetési asszisztenciat, megbizhatdsagot,

energiahatékonysagot és kérnyezettudatossagot szolgald technolégidk teriiletén.

A projektek tulnyomé tébbsége a Budapesti Miszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetemhez kotédik, igy az

egyetem szamara bevételt jelentS tevékenység volt.

Kutatasi tertiletem az elmult években a gépi tanulds jarmdiranyitas teriletén trténd alkalmazdsaira fokuszalt.
Ugy gondolom, hogy ez a kdvetkez6 években egyre fontosabb tématerilet lesz, mivel a jarmdipar
napjainkban jelent6s valtozasokon megy keresztiil. Az elektromobilitdis mellett a magasan automatizalt és
onvezetd jarmivek kapnak jelentSs hangsulyt, ahol a mesterséges intelligencia sziikségessége mostanra mar
nyilvanvaléva valt. Ennek megfeleléen a tovabbiakban szeretnék ezen a teriileten minél komolyabb

kompetenciat felépiteni a Tanszékiinkon.

Vezet8i feladatokkal kapcsolatos tervek és azok megvaldsitdsara vonatkozd

elképzelések

A palyazat szOvege szerint a megbizandé tanszékvezetS-helyettes feladata: a tanszékvezetd iranyitasa alatt a
szervezeti egység oktato-kutatd és tudomanyos munkajanak szervezése, korszerdsitése; a szervezeti egység
oktatdi, kutatdi és doktoranduszai szakmai fejlédésének elGsegitése; részvétel az egység oktatd és kutatd
munkdjaban; a szervezeti egység oktatasi és kutatasi tertiletének szélesitése, a tanszék pénziigyi helyzetének
stabilizalasa, fejlesztési stratégiak kidolgozasa. Mar a korabbi tevékenységem soran is ezen vezérfonal mellett

végeztem a feladatot a jov6ben az aldbbiak szerint szeretném ezt a munkat folytatni.

A Tanszék hagyomanyosan j6 nemzetkézi kapesolatrendszerére épitheté oktatasi egytittmikodés, a k6zos
kutatasi eredmények egyiittes publikalasa, melyhez tamogatni fogom a részvételt hazai és nemzetkozi
kutatasi projektekben. Célként fogalmazom meg a Tanszék nyilvanossaganak és szakmai kapcsolatainak

fejlesztését, a tanszéEki kutatdsok minél szélesebb kord megismertetését.

A tanszék palyazatainak szakmai és pénzlgyi vezetését alapvetSen a tanszékvezetS latja el. Ennek
megfelelen, a palyazatok megirasaban, azok operativ menedzselésében és a mikodési hattér biztositasaban

tovabbra is részt kivanok venni.



Kiemelt jelentSséggel bir szamomra az utanpétlasnevelés, amely teriileten az elsé 1épesSben a tanszék és a
hallgatok kézétti j6 kapesolat 4polasa a cél. Ennek megfeleléen folyamatosan egyiittmikodink a
Kozlekedésmérndki Szakkollégiummal, tanszékiink tdmogatja annak eseményeit, és képzéseit. Emellett
fontosnak tartom a Hallgatéi Képviselet altal szervezett k6zos alkalmakon valé megjelenést, amelyeken —
lehet6ségeimhez mérten — korabban is részt vettem. Emellett tevékeny részt vallalok a hallgatéi projektek
és Otletek megvaldsitisanak timogatisaban. Fontosnak tartom a tanszék doktoranduszainak és fiatal
oktatéinak elémenetelét, igy az & publikicidos és oktatdsi tevékenységiiket, megjelenéstiket rangos

konferencidkon tovabbra is timogatom.

Kozéptava terveim kozott szerepel a tanszéki oktatds szinvonalanak tovabb emelése, amely a tanszéki
oktatasi anyagok frissitésének segitését, a korszerd tananyagok kifejlesztését, és az oktatok képességeinek

fejlesztését tlizi ki célul.

Természetesen a tovabbi vezet6i feladatok ellatasat csak Ggy tudom megfelelSen végezni, ha a korabbi j6
munkatarsi kapcsolat a tanszéki dolgozdkkal, a tanszékvezetSvel, és a Kar vezetivel megmarad, ennek

apolasat is fontosnak tartom, mivel az § timogatasukra sziikség van az eredményes munkaban.



Nyilatkozatok

Alulirott, Dr. Bécsi Tamds hozzajarulok, hogy

e apalyazati anyagomat, a személyes adataimat a vonatkozo jogszabalyok és az Egyetem szabalyzatai

szerint erre jogosult testliletek megismerhetik,

e a palyazati anyagban foglalt személyes adataimnak a palyazati eljarassal Gsszefligeésben sziikséges

kezeléséhez,

e pilyazati anyagomat, személyes adataimat — az egyetemi intranet utjan — a Kar polgarai harmadik

személyként megismerhetik,
e  a palyazatot kiir, vagy annak megbizottja(i) személyesen meghallgathatnak,
valamint kinyilvanitom, hogy a
e nem all fenn a palyazott allas betdltését akadalyozé Osszeférhetetlenségi ok,

e a palyazat elnyerése esetén a vezetSi megbizassal jaré vagyonnyilatkozat-tételi kotelezettségemnek

— a megbizas kiadasa el6tt — eleget teszek.

Budapest, 2019. december 3.

Dr. Bécsi Tamas
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2008-2010

2009-2010

2010-2012

2012-2013

2017-
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2018-
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Nose Gear Steering System EU FP6 Project
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2008
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MozdonyvezetSk elektronikus vezénylési rendszerének
kialakitasa

Biztositoberendezési egységvizsgald oép
tovabbfejlesztése

Légtér -kapacitas értékek meghatirozasa matematikai
médszerekkel (Hungarocontrol Zrt.)

Kerékparutak automatizalt felmérése

Mozdonyfedélzeti Iranyité Renszerek (MAV)
Biztositoberendezési  egységvizsgilé  gép  fejlesztése
(MAV)
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kornyezettudatossagot szolgald technologiak fejlesztése
a Robert Bosch Kft-nél




RESZVETEL OKTATASI TEVEKENYSEGBEN:

A BME Koézlekedés- és Jarmuiranyitasi Tanszék altal oktatott:

tantargyak oktatasa.
NYELVISMERET:

Programozas, BSc

Jarmufedélzeti rendszerek I-11-I11. , BSc

Mobil gépek mechatronikéja, BSc

Algoritmusok tervezése, MSc (Eng, Hun)

Programozas C és Matlab nyelven, MSc (Eng, Hun)
Jarmutautomatizalasi rendszerek tervezése, MSc (Eng, Hun)
Jarmuipari Kérnyezetérzékelés, MSc (Eng, Hun)

Diszkrét iranyitasok tervezése, MSc (Eng, Hun

angol: allami kozépfoku ,,C” tipusi nyelvvizsga
[francia: 4llami alapfoku ,,C” tipusu nyelvvizsga
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