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Pályázat 

Motiváció 

A BME Közlekedés- és Járműirányítási Tanszék megbízott tanszékvezető helyettesi feladatait jelenleg is én 

látom el. Az utóbbi két évben – helyettesként – elsősorban a tanszékvezető támogatása volt a feladatom az 

operatív feladatok és az oktatásszervezés területén, emellett a tanszék számos pályázatának gondozásában is 

tevékeny részt vettem. rövid tanszékvezető-helyettesi munkám során – megítélésem szerint – kiváló 

kapcsolatot tudtam ápolni a Tanszék és a Kar vezetésével, illetve dolgozóival. Az így megkezdett munkát 

tervezem a jövőben is folytatni, amennyiben erre bizalmat kapok. 

Korábbi oktatási, vezetői tapasztalat 

A Közlekedés- és Járműirányítási Tanszék (korábban Közlekedésautomatikai Tanszék) oktatási 

tevékenységével nappali tagozatos doktoranduszként kerültem kapcsolatba, jelenleg egyetemi docensként, 

megbízott tanszékvezető helyettesként, előadóként és gyakorlatvezetőként dolgozom a tanszék oktatási 

munkájában. Közel 20 éves előadói tapasztalatom van, amely nemcsak az órák megtartására szorítkozik, 

hanem aktívan részt vállalok a tárgyak fejlesztésében és korszerűsítésében. Vezetésemmel indult 2012-ben a 

Járműmérnöki BSc képzés Járműmechatronika szakiránya, melynek alapkoncepcióját Dr. Bokor József 

tanszékvezető úr vezetésével együtt raktuk le. A szakirány járműipari vezérlőegységek, beágyazott rendszerek 

érzékelők, beavatkozók, valamint a járműirányítási tématerületeit fedi le. Vezetésemmel indult el 2013 év 

elején a Számítástechnika tárgycsoport átalakítása, amely során új alapokra helyeztük a tantárgy oktatását, és 

ezt szeptembertől a Járműmérnök BSc alaptárgyaiban bevezettük. Részt vettem az Autonóm Járműirányítási 

mesterszakunk kidolgozásában, jelenleg az Autonóm járműirányítási mérnök képzési szakbizottság titkára 

vagyok. Részt vettem karunk jármű-üzemmérnök alapképzési szakának szaklétesítési és szakindítási 

folyamatában.  

Alapvetően fontosnak tartom az órarendszerű, hivatalos képzés mellett, hogy a legtehetségesebb diákokkal 

szorosabb kapcsolatot ápolva külön foglalkozzam. Ebből a célból több hallgatói projektet is vezetek, 

járműipari, mechatronikai területen: Ezekben a projektekben az önálló tanulás, és a problémamegoldás 

kiemelt szerepet tölt be.  

Szakmai tevékenységemet több kutatási, kutatás-fejlesztési, illetve ipari projektekben végeztem az elmúlt 

években, pályázatírási, vezetői feladatokat is ellátva, illetve átvállalva. 

A PhD értekezésemet 2008-ban védtem meg, melynek témája a közúti közlekedési rendszerek modellezése 

és szimulációja volt. Ebben az időszakban már aktívan részt vettem az Elektronikus Jármű és Járműirányítási 

Tudásközpont kapcsolódó kutatási projektjeiben. 

2006-tól napjainkig folyamatosan részt veszek a Tanszék vasúti témájú projektjeiben, melyek informatikai 

(pl.: Elektronikus menetigazolvány, Mozdonyvezetői információs rendszer), biztosítóberendezési (pl.: 



Biztosítóberendezési egységvizsgáló fejlesztése, Elosztott logikájú elektronikus biztosítóberendezés 

fejlesztése) és energiahatékonysági (VINTER projekt) témákat érintenek. 

Pályafutásom során több európai uniós projektben is képviseltem Karunkat. Az egyik legjelentősebb ezek 

közül a repülőgépipar legjelentősebb szereplőivel konzorciumban teljesített Distributed and Redundant 

Electromechanical Nose Gear Steering System Project (DRESS) projekt volt. 

A járműmechatronika oktatás beindítás óta mind a kutatásaimban, mind pedig az ipari projektekben a 

járműipar került előtérbe. Fő ipari partnerünk az elmúlt években a Robert Bosch Kft. volt, melynek 

szakembereivel több sikeres projektet bonyolítottunk le a környezetállósági tesztek, a vezetéknélküli 

kommunikációs megoldások, valamint az utasbiztonságot, vezetési asszisztenciát, megbízhatóságot, 

energiahatékonyságot és környezettudatosságot szolgáló technológiák területén. 

A projektek túlnyomó többsége a Budapesti Műszaki és Gazdaságtudományi Egyetemhez kötődik, így az 

egyetem számára bevételt jelentő tevékenység volt. 

Kutatási területem az elmúlt években a gépi tanulás járműirányítás területén történő alkalmazásaira fókuszált. 

Úgy gondolom, hogy ez a következő években egyre fontosabb tématerület lesz, mivel a járműipar 

napjainkban jelentős változásokon megy keresztül. Az elektromobilitás mellett a magasan automatizált és 

önvezető járművek kapnak jelentős hangsúlyt, ahol a mesterséges intelligencia szükségessége mostanra már 

nyilvánvalóvá vált. Ennek megfelelően a továbbiakban szeretnék ezen a területen minél komolyabb 

kompetenciát felépíteni a Tanszékünkön. 

Vezetői feladatokkal kapcsolatos tervek és azok megvalósítására vonatkozó 

elképzelések 

A pályázat szövege szerint a megbízandó tanszékvezető-helyettes feladata: a tanszékvezető irányítása alatt a 

szervezeti egység oktató-kutató és tudományos munkájának szervezése, korszerűsítése; a szervezeti egység 

oktatói, kutatói és doktoranduszai szakmai fejlődésének elősegítése; részvétel az egység oktató és kutató 

munkájában; a szervezeti egység oktatási és kutatási területének szélesítése, a tanszék pénzügyi helyzetének 

stabilizálása, fejlesztési stratégiák kidolgozása. Már a korábbi tevékenységem során is ezen vezérfonal mellett 

végeztem a feladatot a jövőben az alábbiak szerint szeretném ezt a munkát folytatni. 

A Tanszék hagyományosan jó nemzetközi kapcsolatrendszerére építhető oktatási együttműködés, a közös 

kutatási eredmények együttes publikálása, melyhez támogatni fogom a részvételt hazai és nemzetközi 

kutatási projektekben. Célként fogalmazom meg a Tanszék nyilvánosságának és szakmai kapcsolatainak 

fejlesztését, a tanszéki kutatások minél szélesebb körű megismertetését.  

A tanszék pályázatainak szakmai és pénzügyi vezetését alapvetően a tanszékvezető látja el. Ennek 

megfelelően, a pályázatok megírásában, azok operatív menedzselésében és a működési háttér biztosításában 

továbbra is részt kívánok venni. 



Kiemelt jelentőséggel bír számomra az utánpótlásnevelés, amely területen az első lépcsőben a tanszék és a 

hallgatók közötti jó kapcsolat ápolása a cél. Ennek megfelelően folyamatosan együttműködünk a 

Közlekedésmérnöki Szakkollégiummal, tanszékünk támogatja annak eseményeit, és képzéseit. Emellett 

fontosnak tartom a Hallgatói Képviselet által szervezett közös alkalmakon való megjelenést, amelyeken – 

lehetőségeimhez mérten – korábban is részt vettem. Emellett tevékeny részt vállalok a hallgatói projektek 

és ötletek megvalósításának támogatásában. Fontosnak tartom a tanszék doktoranduszainak és fiatal 

oktatóinak előmenetelét, így az ő publikációs és oktatási tevékenységüket, megjelenésüket rangos 

konferenciákon továbbra is támogatom.  

Középtávú terveim között szerepel a tanszéki oktatás színvonalának tovább emelése, amely a tanszéki 

oktatási anyagok frissítésének segítését, a korszerű tananyagok kifejlesztését, és az oktatók képességeinek 

fejlesztését tűzi ki célul.   

Természetesen a további vezetői feladatok ellátását csak úgy tudom megfelelően végezni, ha a korábbi jó 

munkatársi kapcsolat a tanszéki dolgozókkal, a tanszékvezetővel, és a Kar vezetőivel megmarad, ennek 

ápolását is fontosnak tartom, mivel az ő támogatásukra szükség van az eredményes munkában. 



Nyilatkozatok 

 

Alulírott, Dr. Bécsi Tamás hozzájárulok, hogy 

• a pályázati anyagomat, a személyes adataimat a vonatkozó jogszabályok és az Egyetem szabályzatai 

szerint erre jogosult testületek megismerhetik, 

• a pályázati anyagban foglalt személyes adataimnak a pályázati eljárással összefüggésben szükséges 

kezeléséhez, 

• pályázati anyagomat, személyes adataimat – az egyetemi intranet útján – a Kar polgárai harmadik 

személyként megismerhetik, 

• a pályázatot kiíró, vagy annak megbízottja(i) személyesen meghallgathatnak,  

valamint kinyilvánítom, hogy a 

• nem áll fenn a pályázott állás betöltését akadályozó összeférhetetlenségi ok, 

• a pályázat elnyerése esetén a vezetői megbízással járó vagyonnyilatkozat-tételi kötelezettségemnek 

– a megbízás kiadása előtt – eleget teszek. 
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b) Könyv, szerkesztőként 0 --- --- --- 

idegen nyelvű --- 0 3--- --- 

magyar nyelvű --- 0 --- --- 

III. Könyvrészlet 0 --- --- --- 

idegen nyelvű --- 0 0 0 

magyar nyelvű --- 0 0 0 

IV. Konferenciaközlemény folyóiratban vagy 
konferenciakötetben 

46 --- --- --- 

idegen nyelvű --- 30 45 52 

magyar nyelvű --- 16 1 1 

Tudományos közlemények összesen (I.-IV.) 62 --- 64 80 

További tudományos művek4 --- 24 2 2  
Idézetek száma5 --- --- 66 82 

Hirsch index5 6 --- --- ---      
Oktatási művek 

    

Felsőoktatási tankönyv 4 --- --- --- 

idegen nyelvű --- 0 0 0 

magyar nyelvű --- 4 0 0 

Felsőoktatási tankönyv része idegen nyelven --- 0 0 0 

Felsőoktatási tankönyv része magyar nyelven --- 0 0 0 

További oktatási művek 0 --- 0 0      
Oltalmi formák 0 --- 0 0      
Alkotás 0 --- 0 0      
Ismeretterjesztő művek 

    

Könyvek 0 --- 0 0 

További ismeretterjesztő művek 0 --- 0 0      
Közérdekű és nem besorolt művek 0 --- 0 0      
Absztrakt 0 --- 0 0      
Egyéb szerzőség 0 --- 0 0 

Idézők szerkesztett művekre --- --- 0 0 

Idézők disszertációban, egyéb típusban --- --- 1 2 

Összes közlemény és összes idézőik 90 --- 67 84 

 


